Requisitos Gerais

Clique Aqui para baixar o documento.

Este artefato descreve os requisitos detalhados para o desenvolvimento de um VANT hibrido (eVTOL - Electric Vertical Take-Off and Landing),
projetado para decolar verticalmente com o auxilio de 8 motores e, apds atingir a altura de sustentagao, realizar voo horizontal com 1 motor. O objetivo
principal deste projeto é equipar o eVTOL com um sistema de alijamento de carga, utilizando extintores de carga Mocelin, para combater focos de
incéndio de forma eficaz.

Estrutura do Relatorio

Este relatério estd estruturado em duas segbes principais: Tabela de Requisitos (Tabela 1) e Tabela de Justificativas (Tabela 2). A primeira se¢do
apresenta os requisitos funcionais e ndo funcionais necessarios para garantir que o sistema atenda as expectativas de desempenho e seguranca
durante as operagdes de voo e combate a focos de incéndios. A segunda secgdo detalha as justificativas para cada area, explicando o propésito e a
importancia de cada requisito dentro do contexto do projeto.

Tabela 1: Requisitos Funcionais e Ndo Funcionais

Area Tipo Codigo  Nome Descrigao
Software Funcional RFO1 Assisténcia de Assisténcia de mira para auxiliar o langamento das
mira bolas de Mocelin no alvo.
Software Funcional RF02 Monitoramento da Sobreposicdo de tela via OpenCV mostrando a
Temperatura das temperatura da bateria via telemetria.
Baterias
Software Funcional RF03 Monitoramento da Sobreposicdo de tela via OpenCV mostrando a
Tensdo da Bateria tensdo da bateria via telemetria.
Software Funcional =~ RF04 Relatério de Voo Dashboard interativo contendo informagdes para
identificar pegas com defeitos e outras informagdes
Uteis.
Software Funcional =~ RF05 Algoritmos para Algoritmos Boundary Fill, HSV ou outra solugédo
identificagao de integrada ao OpenCV para identificar focos de
focos de Incéndios incéndio em tempo real baseados em silhuetas ou
padrao de cores.
Software Néo RNFO1 Limitagoes de 0 software embarcado deve considerar as limitagdes
Funcional Hardware de hardware para sua operagao.
Software Nao RNF02 Design Agradavel O Relatério de Voo devera contemplar um design
Funcional atrativo para os potenciais clientes
Software Nao RNF03 Baixa Laténcia Os sistemas de software devem operar com laténcia
Funcional satisfatoria, visto a possivel insatisfagdo na geragédo
dos gréficos interativos.
Energia Funcional RFO1 Carregamento Sistema de carregamento remoto para carregamento
Remoto de das baterias do drone.
Baterias
Energia Funcional =~ RF02 Distribuicdo de Sistema de distribuicdo de poténcia para os
Poténcia subsistemas eletronicos do drone.
Energia Funcional RF03 Protegao para Desenvolver um sistema de protegéo para estagao de
Estagéo de carregamento para proteger os equipamentos da
Carregamento estacgdo e as baterias do drone.
Energia Nao RNFO1 Autonomia do As baterias precisam ser capazes de fornecer poténcia
Funcional Sistema ao drone por um tempo minimo de 30 minutos e 15
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segundos..

0 sistema fotovoltaico em funcionamento deve
fornecer a carga total para as baterias do drone.

Assegurar a seguranga dos usudrios e a conformidade
com regulamentagdes aplicaveis, seguindo as normas
de seguranca elétrica relevantes.

Desenvolver um sistema de controle de voo capaz de
controlar 8 motores.

Desenvolver um sistema de controle de posi¢édo
angular da camera a partir do sinal do radio controle.

Desenvolver um sistema de controle de cargas capaz
de alijar as cargas a partir de um sinal de radio
controle.

Desenvolver um sistema de processamento de
transmissao de video para dar suporte aos sistemas
de software

O sistema deve garantir a fixagdo da camera na
posicado desejada.

0 sistema de alijamento deve ser capaz de contar
quantas cargas o drone ainda possui.

0 sistema de transmisséo de video deve ser capaz de
aplicar sobreposigao de imagens sobre a imagem que
estd sendo transmitida.

Estrutura interna do drone.

Estrutura da aeronave e seus subsistemas.

Compartimento anexado a estrutura interna do drone.

Sistema fisico responsdvel pelo langamento da carga.

Atua significativamente na capacidade de voo do
eVTOL.

Influencia na estabilidade e controle do eVTOL durante
0 Voo e apos a ejegao de carga.

Escolha do perfil de asa, dos profundores e modelo de
fuselagem.

Velocidade do ar, fumaga e temperatura.

Os componentes utilizados na montagem devem
considerar as cargas aerodindmicas durante o voo e
as mudangas de estado relativas ao langamento das
bolas de Mocelin.

Os materiais utilizados na construgdo devem possuir
alta resisténcia mecanica, térmica e a impacto para
garantir a integridade do conjunto durante cada fase
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de voo.

Fonte: Autoria propria. Todos os direitos reservados.

Tabela 2: Justificativas

Requisitos focados em auxiliar operacéo do piloto/copiloto e andlise de informagdes para garantir eficiéncia e seguranga na operagao do

eVTOL.

Garantir que o eVTOL tenha autonomia suficiente para cumprir sua missdo de combate a incéndios e que o sistema de carregamento seja

eficiente.

Focar no controle preciso do voo, alijamento de carga e monitoramento de incéndios de forma segura e eficiente.

A estrutura deve ser robusta e aerodinamicamente eficiente, suportando todos os componentes necessarios e garantindo a seguranga

durante o voo.

Fonte: Autoria propria. Todos os direitos reservados.

Este relatério detalhou os requisitos necessdrios para o desenvolvimento de um VANT hibrido (eVTOL) com capacidade de alijamento de mucilim para
combater focos de incéndio. A integracéo eficaz dos requisitos de software, energia, eletronica e estrutura assegurard que o sistema opere de forma
otimizada e segura, atendendo as necessidades de misséo e as condigdes operacionais exigidas. A aplicagdo desses requisitos no projeto do eVTOL

permitird um desempenho superior em operagdes de combate a incéndios, contribuindo para a seguranca e a eficiéncia das missoes.

Referéncias

1. Requisitos de Cada Area do Projeto: Requisitos de software, eletroeletronica e estrutura do Projeto eVTOL.
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